
Sprzęt :  
Dron pionowego startu i lądowania (VTOL)  WingtraOne z precyzyjnym odbiornikiem GPS  
Kamera Sony RX1RII, 42MP, sensor pełnoklatkowy, obiektyw 35mm 
Oprogramowanie do planowania lotu: WingtraPilot 
Oprogramowanie do postprocessingu: WingtraHub 
Aparatura sterująca: FRSky Taranis X9D Plus 
 
Zrealizowane parametry lotu 
Wysokość: 150 m nad poziomem gruntu 
Pokrycie podłużne i poprzeczne: 80% 
Rozdzielczość  1.9 cm/px 
 
Dokładność uzyskana na punktach kontrolnych (błędy średnio kwadratowe) 
RMSE (x, y, z):  0.341, 0.0187, 0.0722 
RMSEr = SQRT(RMSEx * RMSEx + RMSEy * RMSEy) =  0.0341 
 
OPRACOWANIE ORTOFOTOMAPY, CHMURY PUNKTÓW, KLASYFIKACJI CHMURY 
Oprogramowanie użyte do opracowania: 
Trimble Business Center, UAS Master 
Formaty plików: 
tif, twf (ortofotomapa), las (chmura punktów) 

 

 


