Pomiar powierzchni uzytkowej

Pomiar powierzchni uzytkowej dotyczyt 36 pomieszczen (socjalnych, biurowych, magazynowych) o
tgcznej powierzchni ponad 1000m2. Wykonano tqgcznie 3 petne skany 15 minutowe i 4 skany w
przypadku matych pomieszczeri w celu wyeliminowania bteddow tgczenia chmur. W trackie pomiaru
powstata petna dokumentacja zdjeciowa w postaci panoram. Pozwala to na kontrole pozyskanych
rzutow z chmury punktdéw poniewaz kazde zdjecie ma swojq lokalizacje.

- panorama w okreslonej lokalizacji pomieszczenia
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W celu szybszego wyodrebnienia interesujgcej nas chmury punktow(w tym przypadku Sciany)
przeprowadzono klasyfikacje wewnetrzng.

Dzieki klasyfikacji powstaty chmury odrebne dla podtogi, sufitu, sciany i pozostatych elementéw
wyposazenia pomieszczen

- klasyfikacja chmury (sciana, strop, podtoga, wyposazenie biura)




Po wtgczeniu interesujgcej nas chmury punktow (w tym przypadku sciany) i skorzystaniu z ptaszczyzny
tngcej otrzymujemy chmure punktdw na zadanej przez nas wysokosci.

Mozna taki przekrdj wykonac osobno dla kazdego pomieszczenia i na réznych wysokosciach.

- przekrdj ptaszczyzng tngcq na dowolnej wysokosci
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Pokat przecigcie powierzchnia-plaszczyzna

Dodatkowo sprawdzono wysokosci pomieszczen

- pomiar wysokosci pomieszczenia w dowolnym punkcie

3,000 m




Opis technologii skanowania — pomiaru powierzchni uzytkowych z uzyciem reczneqo skanera Stonex
X120GO

Pomiar odbywa sie w ruchu, wykorzystywany jest algorytm, ktory tqgczy dane pochodzqce z laserowej
gfowicy skanujgcej oraz dane o przemieszczaniu sie urzqdzenia.

Wynikiem jest chmura punktdw z widoczng trasq przemieszczania sie skanera oraz kompletna
dokumentacja fotograficzna.

Chmura punktdw, to zapis wynikow pomiaréow w postach wspotrzednych XYZ kazdego punktu,
od ktérego odbita sie wigzka lasera.

Po obrébce w programach Gopost, Cube 3D oraz Trimble TBC w prosty sposéb mozna wygenerowac
rzuty kondygnacji i przerysowac je w oprogramowaniu CAD, a nastepnie obliczy¢ miary i
powierzchnie.

Wykorzystanie skanera recznego umozliwia pozyskanie rdwnomiernej chmury punktéow i maksymalna
eliminacje ,martwych pdl” i najwierniej reprezentuje rzeczywistosc.

e Doktadnos¢ — 6mm

e pewnosc¢ — ograniczenie do minimum ryzyko bteddw

e szybkosc¢ — ogromna ilos¢ danych w krotkim czasie

e bezpieczeristwo — pomiary odbywajq sie z odlegtosci, wiec mogg by¢ wykonywane dla
obiektdow trudnodostepnych — antresole, piwnice, klatki schody



